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Akomodacyjny, systemowy sterownik drogowej sygnalizacji swietinej

STEROWNIKI SYGNALIZACJI SWIETLNEJ - -

Akomodacyjny sterownik AsterlT jest
przeznaczony do pracy na
dowolnego typu skrzyzowaniach z
sygnalizacjg uliczng oraz w
systemach monitoringu i centralnego
sterowania ruchem ulicznym.
Sterownik jest zbudowany z
wykorzystaniem nowoczesnych
technologii z dziedziny elektroniki i
mechaniki, z uzyciem wysokiej jakosci
komponentdw uznanych
producentéw. Dwuprocesorowd
jednostka sterujgca IT-CPU pracuje
pod kontrolg systemu operacyjnego
LINUX RT. Dzieki procesorom o duzej
wydajnosci oraz zastosowaniu 5
szerokiej gamy interfejsow B
komunikacyjnych (ETHERNET, USB,
RS-232, RS-485) AsterlT jest idealnym
rozwigzaniem dla obecnych i
przysztych potrzeb.

KONSTRUKCJA ARCHITEKTURA FIZYCZNA STEROWNIKA

Obudowe sterownika stanowi Sterownik AsterlT posiada konstrukcje
aluminiowa szafa, malowana modutowq, co pozwala na tworzenie
wysokiej jakosci farbg proszkowq, dowolnych konfiguracji Scisle
wyposazona w klimatyzacje dopasowanych do wykonywanych
sterowang dwupunktowym na skrzyzowaniu zadan.

fermostatem. Zastosowano
innowacyjne rozwigzania mechaniki i
osprzetu elektrycznego.
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Procesor ¢
centralny

KONSOLA OPERATORSKA

Irealizowana jest za pomocq
wyswietlacza graficznego o

rozdzielczosci QVGA oraz ekranu

ploduty dotykowego. Konsola umozliwia
sterowa- . -

I- petng diagnostyke zardwno

urzgdzenia jak i skrzyzowania.
Operowanie konsolg uzaleznione jest

. od poziomu dostepu uzytkownika.
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System praw dostepu uwzglednia

poziom wyszkolenia i zakres

odpowiedzialnosci operatordow.

Funkcje realizowane przy pomocy

konsoli:

+ szybkie przetgczanie w tryb zottego
migacza, all red lub wygaszenia
sygnalizatorow,

+ okreslanie aktualnego stanu
sterownika i skrzyzowania,

« zarzgdzanie parametrami
eksploatacyjnymi,

« zarzgdzanie ustawieniami i trybami
pracy detektorow,

+ $Sledzenie stanu grup
sygnalizacyjnych,

+ odczyt logdw sterownika

« odczytizmiana ustawien
sieciowych,

« odczytizmiana trybdw pracy
sterownika, programow,
harmonogramu przetgczen.

INTERFEJS WWW

Sterownik wyposazony jest w serwer
WWW, ktéry udostepnia przy pomocy
przeglgdarki intfernetowej wszystkie
funkcje niezbedne 1z konfiguracjq,
diagnostykg i programowaniem
sterownika.

(1) http://95.174.36.75:8081/static/main htm|

Asterit |

STEROWANIE OBSZAROWE

Przy uzyciu grupy sterownikéw AsterlT
potgczonych medium fransmisyjnym
mozna zrealizowac system sterowania
obszarowego bez uzycia centralnych
urzgdzen sterujgcych.

Mozliwe jest to dzieki wymianie
danych pomiedzy sterownikami
zawierajgcych stany detektorow,
stany grup sygnalizacyjnych oraz
wartosci dowolnie zdefiniowanych
przez uzytkownika zmiennych.
Wszystkie te dane mogg wystepowac
w warunkach logicznych, ktére
wyznaczajg sposdéb sterowania
grupami i fazami w dowolnym
sterowniku w sieci. Powyzszy
mechanizm obstugujg takze
polecenia z centrali sterowania.

PROGRAMOWANIE STEROWNIKA

Sterownik mozna zaprogramowac
przy pomocy specjalizowanego
programu AsterlTproj, ktéry realizuje
wszystkie funkcje niezbedne do
stworzenia dowolnych algorytmow
sterowania grupowego i fazowego.

Program AsterlTproj umozliwia takze
debugowanie skryptow i graficzne
testowanie zaprogramowanego
algorytmu sterowania.
Oprogramowanie jest udostepniane
bezptatnie.

Drugim
jest stworzenie projektu przy pomocy
pakietu VTassist firmy GEVAS Software

sposobem  programowania

(http://www.gevas.eu). Pakiet ten
zawiera m.in. aplikacje CROSSIG do
projektowania programu i tworzenia
plikéw dla sterownika oraz NONSTOP




do dynamicznej symulacji
zaprojektowanych algorytmow.
Po symulacji uzywane pliki wgrywane
sq do sterownika, ktéry zgodnie z nimi
realizuje algorytmy sterowania.

CROSSIG

OPTYMALIZACJA STEROWANIA

Sterownik AsterlT ma

zaimplementowane nastepujgce

systemy optymalizacji sterowania
sygnalizacja:

« TRENDS, EPICS, interfrejs VICenter i
BALANCE firmy GEVAS Software.
Przeznaczony jest on do
sterowania skrzyzowaniami
izolowanymi lub pracujgcymi w
koordynaciji liniowej.

« SCATS. Jest to system sterowania
pracujgcy Ww oparciu o
dynamicznie zmieniajgce sie
warunki ruchu, analizowane na

podstawie detekciji.

STEROWANIE PRIORYTETOWE

Przy pomocy sterownika AsterlT
mozliwa jest realizacja priorytetow dla
pojazddw specjalnych i komunikacii
zbiorowej. Sterowanie takie polega
na takim doborze faz
sygnalizacyjnych, aby jak najszybciej
oprézni¢ wilot, przez ktéry ma
przejechac¢ pojazd uprzywilejowany.

PRACA W SYSTEMIE MONITORINGU

Na zyczenie odbiorcy kazdy sterownik
moze byC¢ podtgczony do systemu
monitoringu AsterGATE.

Dzieki temu mozliwa jest petna
kontrola parametrow pracy
sterownika i skrzyzowania oraz

gromadzenie danych o ruchu i
obrazéw z kamer w bazie danych na
zewnetrznym serwerze.
Sterownik moze by¢ podpiety
bezposrednio do sieci INTERNET lub
poprzez modem GSM.

Uzytkownik ma dostep do wszystkich
funkcji poprzez przeglgdarke
infernetowq.

PRACA W CENTRALNYCH
STEROWANIA RUCHEM

Sterownik AsterlT moze pracowac w
dowolnym systemie centralnego
sterowania ruchem, w ktérym
komunikacja z urzgdzeniomi odbywa
sie zgodnie ze standardem OCIT
wersja 1.1 lub 2.0.

SYSTEMACH

PRACA W TRYBIE ,,PULPIT POLICJANTA"

Sterownik AsterlT moze zostac
wyposazony w dowolnie definiowany
panel ,Pulpitu Policjant”, ktory
umozliwia przetgczanie trybdw pracy
sygnalizacji Swietinej, wraz z wyborem
pracy krokowej programu.

ZGODNOSC 7 NORMAMI

« PN-HD 638 $1:2001 (Systemy
sygnalizacyjne ruchu drogowego)

« PN-EN 12675 (Konfrolery
sygnalizatoréw — Funkcjonalne
wymagania bezpieczenstwa)

«  PN-EN 50556 Systemy
sygnalizacyjne ruchu drogowego

« PN-EN 50293 - Kompatybilnos¢
elektromagnetyczna (EMC)

« PN-EN 60439-1 - dla rozdzielnic i
sterownic niskonapieciowych

+ LVD 73/23/EEC, EMC 89/336/EE
(kompatybilnosc
elektromagnetyczna)

« Zatgczniknr1-4do
rozporzgdzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r.
W sprawie szczegdtowych
warunkéw technicznych dia
znakow i sygnatow drogowych
oraz urzgdzen bezpieczenstwa
ruchu drogowego i warunkdw ich
umieszczania na drogach.



Parametr AsterlT
Maksymalna ilos¢ grup sygnalizacyjnych do 64 (56)
llos¢ detektorow tgcznie z wejsciami 24V do 255 szt.
llos¢ wyjs¢ 24V do 72 szt.
llos¢ niezaleznie obstugiwanych skrzyzowan 4
Maksymalna dtugosc¢ cyklu 255s
llo§¢ programow dowolna
Podstawa czasu programu 1s
Doktadnos¢ pomiaru czasoéw miedzyzielonych 0,1s
Maksymalny prad obcigzenia wyjscia 24V 0,5A

Napiecie zasilania sygnalizatorow

230VAC, opcjonalnie 42VAC

Maksymalny prad wyjsciowy toru 3A
Minimalny prad obcigzenia grupy 0,035A
Regulacja jasnosci $wiecenia sygnalizatorow-’ dwustanowa
Pomiar pradu dla kazdego toru tak
Doktadnos¢ pomiaru napieé 1V
Maksymalny czas reakcji na stan awaryjny <0,3s
Czas podtrzymania po zaniku zasilania-’ 3h
Pomiar czestotliwosci podstawy czasu tak

llos¢ 32 bitowych procesoréow w CPU 2 szt.
Czestotliwos¢ napiecia zasilania 50Hz
Napiecie zasilania 230VAC
Tolerancja na warto$¢ napiecia zasilania -20 do +15 %
Moc dla potrzeb wtasnych (tgcznie z grzaniem) <150 W
Maksymalny sumaryczny prad sygnalizatoréw 25A
Zakres temperatury otoczenia -40 do +60 °C
Obudowa Al IP-54

Wymiary gabarytowe (W x L x H) Wykonanie 1 —
z cokotem 680 x 500 x 1500mm

bez cokotu 680 x 420 x 1200mm

Wykonanie 2 —
z cokotem 1360 x 500 x 1500mm
bez cokotu 1360 x 420 x 1200mm

Masa 50 do 70 kg

) wyposazenie opcjonalne, ' w zalezno$ci od wyposazenia
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